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Opis artykułu/ilustracje produktu

Opis

Opis produktu:
Rękojeści cylindryczne dostarczane są w stanie zmontowanym i można je
przykręcać do kół ręcznych, bębnów nawojowych oraz korb.
Wcięcie cylindryczne i stożkowa forma nadają uchwytom zoptymalizowaną
przyczepność i dobrą chwytność.
Dzięki mechanizmowi samopowrotnemu można unikać konturów zakłóceniowych,
dzięki czemu dodatkowo zmniejsza się niebezpieczeństwo zranienia.

Materiał:
Uchwyt z termoplastu.
Oś stalowa.

Wersja:
Uchwyt czarny.
Części stalowe oksydowane.

Wskazówka:
Aby rękojeść cylindryczną bezpieczną ustawić w pozycji manipulacyjnej, należy
wykonać dwie czynności:
– Obrócić uchwyt do oporu wokół osi obrotu (90°).
– Docisnąć uchwyt w kierunku osiowym do pozycji zatrzymania.
Po zwolnieniu nastąpi samoczynny powrót do poprzedniego położenia.

Otwór D3 jest używany jako otwór pozycjonujący.

Zalety:
Zoptymalizowana przyczepność i dobra chwytność
Uchwyty do kół ręcznych i korb
Samoczynny powrót do poprzedniego położenia po zwolnieniu
Różne rozmiary gwintu
NOVO grip ze wzornictwem KIPP
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Rysunki

Przegląd artykułów

Rękojeści cylindryczne z tworzywa sztucznego, bezpieczne samopowrotne

Nr Zamówienia Rozmiar A A1 D D1 D2 D3 H L L1 L3 T

K1470.104 1 8 4,3 M4 14 13 2,5 14,5 35 38 47 4,5
K1470.205 2 10 5,3 M5 16 16 3,5 18 44 47,5 58 4,5
K1470.306 3 12,5 6,5 M6 20 20 4,5 22,5 55 58,5 71,5 6
K1470.408 4 16 9 M8 25 26 5,5 29 70 82 98 6,5
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Przegląd artykułów


